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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Urzadzenia bezzatogowe i transportu osobistego

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Mechatronika 1/2

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studidow

Projektowanie mechatroniczne maszyn i pojazdéw ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
15
Cwiczenia Projekty/seminaria
15
Liczba punktow ECTS
2
Wyktadowcy
Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr hab. inz. Krzysztof Talaska, prof. PP dr inz. Dominik Wilczynski
email: krzysztof.talaska@put.poznan.pl email: dominik.wilczynski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2244 tel. 61 224 4512
Wydziat Inzynierii Mechanicznej Wydziat Inzynierii Mechaniczne;j
ul. Piotrowo 3, 61-138 Poznan ul. Piotrowo 3, 61-138 Poznan

Wymagania wstepne
Wiedza: Ma wiedze z obszaru podstaw konstrukcji maszyn, rysunku technicznego oraz na temat
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zastosowania i wykorzystania narzedzi z grupy komputerowego wspomagania projektowania. Ma
uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng z mechaniki technicznej i wytrzymatosci
materiatow.

Umiejetnosci: Potrafi stosowac¢ do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich metody
analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne. Umie formutowac problemy, postugiwac sie metodami
inzynierskimi w analizie problematyki techniczne;.

Potrafi pozyskiwac informacje z Internetu, biblioteki i czytelni oraz z innych zasobdéw. W szczegdlnosci,
potrafi wtasciwie wskazac zrédta potrzebnych informacji. Umie okredli¢ jakos¢ i przydatnos¢ wyszukanej
informacji oraz danych. Umie takze integrowac uzyskane z réznych zasobéw informacje, dokonywaé ich
interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadniac opinie.

Kompetencje spoteczne: Potrafi wspotdziataé i pracowacé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role.

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest przekazanie szczegdtowej wiedzy na temat konstrukcji czesci i zespotéw urzadzen
bezzatogowych i transportu osobistego. Chodzi tutaj mianowicie o bezzatogowe statki powietrzne,
rowery, elektryczne urzadzenia transportu osobistego (hulajnoga, segway itp.), urzadzenia
wspomagajgce przemieszczanie senioréw i 0séb z niepetnosprawnosciami oraz lekkie pojazdy silnikowe
(np. gokarty, pojazdy typu buggy). Doskonatym dopetnieniem informacji przekazywanych na wyktadzie
maja by¢ zajecia projektowe, podczas ktdrych studenci majg projektowaé w grupach wybrane
urzadzenia gruntujgc dzieki temu zdobytg wiedze, jednoczesnie rozwijajgc wyobraznie, Swiadomosé
inzyniera konstruktora i umiejetno$ci manualne.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

Ma poszerzong wiedze z wytrzymatosci materiatéw dotyczgcg bezpieczenstwa i niezawodnosci
konstrukcji mechanicznych, obliczania elementéw kompozytowych, ram i pretéw zakrzywionych oraz
zbiornikdw cienkosciennych i naczyn grubosciennych. Ma wiedze na temat podstaw optymalnego
projektowania konstrukcji [K2_WO03].

Ma poszerzong wiedze ze sterowania, obejmujgcg opis uktadéow impulsowych i nieliniowych,
transformate Z, sterowanie impulsowe i nieliniowe, metody linearyzacji i badania stabilnosci uktadow
impulsowych i nieliniowych. Ma podstawowg wiedze na temat doboru elementéw sterujgcych uktaddéw
impulsowych i nieliniowych [K2_WO05].

Ma wiedze z mechaniki technicznej na temat teorii zderze, mechaniki analitycznej, zastosowan wiezéw,
wspotrzednych uogodlnionych, zasady Dirichleta, drgan uktadéw o wielu stopniach swobody, drgan
nieliniowych, trajektorii ruchu w przestrzeni fazowej oraz z elementéw teorii chaosu [K2_WO06].

Ma poszerzong wiedze z mechatroniki o znajomos¢ analizy i projektowania ztozonych systemow
mechatronicznych, teorii i techniki systemdw oraz o zastosowania modelowania i symulacji w
projektowaniu mechatronicznym [K2_WO09].
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Umiejetnosci

Potrafi pozyskiwac informacje z internetu, literatury, baz danych oraz innych wtasciwie dobranych zrédet
(gtéwnie w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk komunikacji
miedzynarodowej) w zakresie mechatroniki; potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywaé ich
interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadniaé opinie [K2_UO01].

Potrafi wykorzystywac systemy komputerowe do projektowania i eksploatacji urzadzen
mechatronicznych. Potrafi implementowaé uktady sterowania w systemie operacyjnym czasu
rzeczywistego. Umie wykorzysta¢ podstawowe metody przetwarzania i analizy obrazu. Potrafi
przygotowac dokumentacje oprogramowania [K2_U15]

Potrafi wykona¢ wizualizacje elementu mechanicznego w srodowisku 3D oraz przeanalizowa¢
wspotprace elementéw pokazanych na rysunku [K2_U19].

Potrafi zaprojektowad ztozone urzgdzenia i systemy mechatroniczne, stosujac przy tym modelowanie i
symulacje. Potrafi planowac i przeprowadzac¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe,
interpretowac uzyskane wyniki i wyciggac¢ wnioski [K2_U14].

Kompetencje spoteczne
Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie
innych osob [K2_KO1].

Potrafi wspoétdziataé i pracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role [K2_KO03].
Potrafi mysleé i dziata¢ w sposéb kreatywny i przedsiebiorczy [K2_KO06].
Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu [K2_KO5].

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposdb:
Wyktad: zaliczenie pisemne w postaci odpowiedzi na postawione pytania.

Za kazde pytanie mozna osiagna¢ maksymalnie 1 pkt. Osiggniecie minimum 50% -owego progu
punktowego ze wszystkich pytan bedzie warunkowato uzyskanie zaliczenia.

Projekt: zaliczenie warunkuje wykonanie zadanego na pierwszych zajeciach projektu wraz z jego
prezentacjg na ostatnich zajeciach.

Tresci programowe
Wyktad:
Wyktad 1 - Klasyfikacja urzagdzen bezzatogowych i transportu osobistego

Tres¢ wyktadu obejmuje przedstawienie i omdwienie petnej klasyfikacji urzgdzen bezzatogowych i
transportu osobistego stuzgcych realizacji czynno$ci transportu z punktu A do punktu B wraz ze
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wskazaniem obszaréw ich zastosowan. W ramach wyktadoéw omdéwione zostang normy i przepisy
zwigzane z urzgdzeniami tego typu.

Wyktad 2 - Konstrukcja bezzatogowych statkéw powietrznych

Tres¢ wyktadu obejmuje oméwienie zasady dziatania oraz szczegétowej budowy czesci zespotdw i
zespotow sktadajgcych sie na budowe bezzatogowego statku powietrznego wraz z omoéwieniem
podstawowych obliczen konstrukcyjnych stuzgcych przeprowadzeniu procesu konstruowania tego
rodzaju urzadzenia. Tre$¢ wyktadu obejmuje ponadto omdwienie struktury uktadu sterowania i jego
rodzaje.

Wyktad 3 - Konstrukcja roweru

Tre$¢ wyktadu obejmuje omdwienie zasady dziatania oraz szczegétowej budowy elementéw zespotow i
zespotow sktadajgcych sie na budowe roweru (w tym elektrycznego, ze wspomaganiem elektrycznym
itp.) wraz z oméwieniem podstawowych obliczen konstrukcyjnych stuzgcych przeprowadzeniu procesu
konstruowania podzespotow tego rodzaju urzadzenia.

Wyktad 4 - Konstrukcja elektrycznych urzadzen transportu osobistego

Tres¢ wyktadu obejmuje omdwienie zasady dziatania oraz szczegétowej budowy czesci zespotdw i
zespotdéw sktadajgcych sie na budowe urzadzenia transportu osobistego (tzn. hulajnoga, segway itp.)
wraz z oméwieniem podstawowych obliczen konstrukcyjnych stuzgcych przeprowadzeniu procesu
konstruowania podzespotéw tego rodzaju urzadzenia.

Wyktad 5 - Konstrukcja urzadzenia wspomagajgcego przemieszczanie senioréw i 0sob z
niepetnosprawnosciami

Tres¢ wyktadu obejmuje omdwienie zasady dziatania oraz szczegdtowej budowy czesci zespotow i
zespotdw sktadajgcych sie na budowe urzadzen wspomagajgcych mobilnos¢ senioréw oraz osoby z
niepetnosprawnosciami (np. skuter elektryczny) wraz z oméwieniem podstawowych obliczen
konstrukcyjnych stuzgcych przeprowadzeniu procesu konstruowania podzespotéw tego rodzaju
urzadzen.

Wyktad 6 - Konstrukcja lekkich pojazdow silnikowych

Tres¢ wyktadu obejmuje oméwienie zasady dziatania oraz szczegdtowej budowy czesci zespotow i
zespotdéw sktadajgcych sie na budowe lekkich pojazdéw silnikowych (np. gokart, buggy) wraz z
omoéwieniem podstawowych obliczen konstrukcyjnych stuzgcych przeprowadzeniu procesu
konstruowania podzespotéw tego rodzaju pojazdéw.

Wyktad 7 - Wyktad zapraszany

Wyktad realizowany przez zaproszonego specjaliste z przemystu, ktéry przedstawi ciekawe
rowigzanie/rozwigzania konstrukcyjne wybranego/wybranych urzadzen stuzgcych do wykonywania
czynnosci transportu bliskiego.



POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEISKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)
pl. M. Sktodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan

Wyktad 8 - Zaliczenie

W ramach zaliczenia studenci bedg poproszeni o pisemne udzielenie odpowiedzi na postawione pytania.
Projekty:

Zajecia projektowe 1 - Zajecia wprowadzajace

W czasie zaje¢ studenci bedg podzieleni na podrupy po czym kazda z nich otrzyma temat projektowy do
realizacji w ciggu trwania tegoz kursu.

Zajecia projektowe 2

Tre$¢ zajeé obejmuje omodwienie metodyki obliczen elementdéw i zespotdw sktadajacych sie na budowe
bezzatogowego statku powietrznego wraz z doborem wyzej wymienionych.

Zajecia projektowe 3

Tre$¢ zajeé obejmuje omdwienie metodyki obliczen elementéw i zespotdw sktadajacych sie na budowe
roweru wraz z doborem wyzej wymienionych.

Zajecia projektowe 4

Tresc¢ zajeé obejmuje omdéwienie metodyki obliczen elementdéw i zespotdéw sktadajgcych sie na budowe
elektrycznych urzadzen transportu osobistego wraz z doborem wyzej wymienionych.

Zajecia projektowe 5

Tres$¢ zaje¢ obejmuje omdwienie metodyki obliczen elementdw i zespotdow sktadajacych sie na budowe
urzgdzen wspomagajgcych mobilnos¢ senioréw i 0séb z niepetnosprawnosciami wraz z doborem wyzej
wymienionych elementéw i zespotéw.

Zajecia projektowe 6

Tresc¢ zajeé obejmuje omdéwienie metodyki obliczen elementéw i zespotdéw sktadajgcych sie na budowe
lekkich pojazdéw silnikowych wraz z doborem wyzej wymienionych elementdéw i zespotow.

Zajecia projektowe 7

Zajecia konsultacyjne z kazdg grupg projektows.

Zajecia projektowe 8

Prezentacja wykonanego projektu przez kazda grupe (maks. 10 min).
Metody dydaktyczne

Wyktad: wyktad informacyjny, wykfad konwersatoryjny

Zajecia projektowe: metoda projektu, pokaz
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Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

EUROPEISKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

zajec projektowych, przygotowanie do egzaminu, wykonanie
projektu)?!

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 20 1,0

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisaé inne czynnoéci




